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Durant la semaine du 17 au 21 janvier 2022, les 22 élèves de la classe de 3A du collège ont reçu 28 élèves de
l'Institut Banus de Cerdanyola del Valles pour la seconde mobilité du projet Erasmus Eurobot 3.2.

Les objectifs de cette mobilité étaient :

•  développer les compétences langagières
•  développer les compétences en programmation
•  travailler sur les voies d'orientation
•  susciter de l'ambition
•  renforcer les liens, la collaboration et la coopération entre les élèves

Les activités prévues durant la semaine :

Lundi :
[-] Travail de robotique en équipe internationale
[-] Temps d'échanges

Mardi :
[-] Travail de robotique en équipe internationale
[-] Visite culturelle au château de Chambord

Mercredi :
 Visite de Paris pour les élèves espagnols

Jeudi :
[-] Visite de Polytech Orléans sur le site de l'université et découverte des formations associées
[-] Travail de robotique en équipe internationale

Vendredi :
[-] Initiation à la création d'application sous Android
[-] Présentation filmé du travail de robotique en espagnol
[-] Participation au défi. 4 éléments étaient évalués : la meilleure présentation, le meilleur robot, le meilleur design et
la meilleure équipe.

Résultats :

•  meilleure présentation : Marine G, Unai, Maïlys, Brais, Meva, Ferran
•  meilleur robot : Tristan, Rebecca
•  meilleur design : Tristan, Rebecca
•  meilleure équipe : Besay, Flora, Paula, Alicia

Félicitation aux élèves pour leur travail et leur investissement.

La prochaine mobilité aura normalement lieu du 1er au 7 mai 2022. A suivre ...
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